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Intelligens Vided Annotator

A gépi latds, kilondsen az objektumfelismerés teriiletén az utdbbi években rohamosan
hoditanak tért a gépi tanulds mddszerein alapuld eljardsok. A skaldzhatd adattarolds és
szamitdsi kapacitasok gyakorlatilag minden fejleszté6 szdmara elérhetévé teszik ezen
megoldasokat, melyekkel latvanyos sikereket lehet elérni. Képi objektum detektald és
felismeré modellek készitése mar nem csak a NAGYOK (MS, Google, Amazon stb.) jatszotere,
a gépi tanulast megvaldsité keretrendszerek, algoritmusok egyre konnyebben
hozzaférhetbek.
Ennek ellenére, néhany szabadfelhaszndlasu kezdeményezéstdl eltekintve kell6 mennyiségl
tanitéadat osszegyljtése sok esetben problémat okoz.
A gépi tanulds sikerei mégott minden esetben meghuzdédik az adatgy(jtés alapossaga. Kell6
mennyiség(i és variabilitdsu tanitd minta nélkil nem mlkodnek az eljarasok az elvart szinten.
Ez a mennyiség néha a milliés elemszamot jelenti. Sokan hajlamosak elfeledkezni arrél, hogy
mennyire fontos a jé6 min&ségl, manudlisan feldolgozott, cimkézett képi adatbazis. Ehhez
sziikség van az adatgy(jtés megszervezésére és Un. annotalé (cimkézd) szoftverek
ergonomikus haszndlatara.
Az utébbi esetében a hatékonysag és az egyszer(i kezelhetdség a legfontosabb szempontok.
Egyel6re nincs olyan “végs6 megoldds”, mely ezeket az igényeket maradéktalanul kielégitené.
A kidllitdson bemutatandé fejlesztésiink célja egy olyan webes szolgdltatas alapu vided
annotator kornyezet létrehozasa, mely intelligens eszkdzokkel konnyiti meg a képi
objektumok cimkézését és nem igényel fejlesztéi szakértelmet. A megoldas f6bb elemei a
kovetkezbek:

- Csatlakozas képi adatbdazisokhoz

- Geoinformaciodk, téradatbazisok haszndlata — térképes megjelenités

- Automatikus képmingség ellendrzés és valogatas — quality based frame selection®

- Objektum alapu kép (frame) csoportositas — unsupervised photo grouping®

- Intelligens zoom®
A megoldas alapvetéen szabadalmaztatott gépi latas technoldgidkra épil. Az altalunk
kifejlesztett szoftver kivaléan alkalmazhaté tobbek kozott az ADAS (automated driving
assistance), UAV-RS (unmanned aerial vehicle — remote sensing), vagy kozosségi fotds
adatgydjtés tertleteken. A jelenleg elérhet6 megoldasokhoz képest az automatizmusok révén
egy nagysagrenddel gyorsabban és hatékonyabban lehet az annotaciés folyamatot
megvaldsitani és konzekvensebb eredményeket lehet elérni.
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